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Sisuline ülevaade toimunust (õppejõud 4000 – 6000 tähemärki)              
2010 IEEE International Conference on Intelligent Systems (http://is.ieee-ims.org/ ), mis toimus juba viiendat korda – osalesin ka eelmisel sama lipukirja all toimuval konverentsil - kestis kolm päeva, sisaldades kolme plenaarettekannet, 15 tavasessiooni ja nende käigus esitletud enam kui 80 ettekannet, millest suurem enamus olid aktuaalsed ja sisaldasid põnevaid ja värskeid ideid, Konverentsi kandvaks teemaks olid väljakutsed, mida esitavad tänapäeva keerukad, pidevalt muutuvad ja riskirohked keskkonnad ning kuuldud ettekanded käsitlesid selliseid olukordi ja pakkusid välja lahendusi (vahendeid, tööriistu ja tehnoloogiaid), mida vajame väljakutsetega toimetulemiseks. Rakendusvaldkonnad, mille uusimad arengud kajastamist leidsid, olid väga eripalgelised - andes sellega panoraamse pildi viimastest arengutest selles valdkonnas - alates kaamerate juhtimisest jälgimissüsteemides, tehnoloogiatest, mis on võetud kasutusele internetiotsingute kvaliteedi parandamiseks või andmehõiveks laiemalt, rauasulami kvaliteedi või haigevoodite arvu prognoosimisest kuni teoreetilisemate töödeni, nt. modelleerimisega seotud põhimõtteliste küsimustest, mis ikka ja jälle leiavad uusi lähenemisnurki ja parendatud metoodikaid. Osutub, et ei toimu mitte niivõrd metoodikate asendumine üksteisega kuivõrd loogiline pidev areng ja metoodikate evolutsioon teatud läbi üksikdetailide lisandumise ja üldistumise. See võikski olla konverentsi kandev sõnum. On selge ka, et töö selles valdkonnas ei lõpe iialgi, sest nõudlus üha suurema funktsionaalsusega intelligentsete süsteemide järele kasvab pidevalt

Konverents tõi talle iseloomulikult kokku inimesi nii tööstusest kui akadeemilistest ringkondadest. Paljud tööd olid väga reaalse tagapõhjaga ja on huvitav näha, kuidas lahendatakse reaalse elu, mitte laboratoorseid probleeme. Osalesin kõigil sessioonidel, mis kuulusid koondnimetuse „intelligentne juhtimine ja robootika“ (ühte nendest kuulus ka enda ettekanne) alla ning ka seal (hoolimata ühisest nimetajast) oli teemade varieeruvus märkimisväärne – käsitlemist leidsid nii PI juhtimine läbi kaasaegse vaatenurga, navigeerimisprobleemid, dünaamiline kiirusekontroll, närvivõrkudel põhinevad regulaatorid, objekti lokaliseerimine akustilistes juhtmevabades sensorvõrkudes kui veel lisaks kümned muud teemad. Nii need kui ka näiteks personaalse ettekandega seoses kõlanud kommentaarid ja küsimused andsid perspektiivseid ideid tulevaseks tööks ning osutasid ka mitmetele puudujääkidele elik möödavaatamistele, mis on paratamatud töö selles faasis, mis toimub suhteliselt isoleeritult (ehk siis enne tulemuste esitlemist). 

Kuluaarivestlustes (tänu rohkearvulistele kohvipausidele oli võimalik sõlmida väga palju uusi kontakte) sai vahetada kogemusi ja konkreetseid mõtteid õppetöö korraldusest ja metoodikast loengute ja harjutustundide läbiviimisest meil ja mujal. Rohkem kui kunagi varem vajavad õppeained näidisülesandeid, mis on seotud reaalsete probleemide lahendamisega ning just selle nurga alt on kvaliteetkonverentsidel (mille hulka ICoIC kahtlemata kuulub) osalemine väga suure kasuteguriga (lisaks ilmsele vajadusele hoida end kursis sellega, mis on hetkel päevakajaline.

Iseäranis intrigeeriv oli üks plenaarettekannetest „Rule Based Networks: Theory and Applications”, mille esitas Alexander Gegov Portsmouthi ülikoolist. Käsitletud teema aktuaalsus, professionaalsus ettekande läbiviimisel, samuti lektori väga laiahaardeline kogemus arvutusliku intellektiga seotud valdkondades teeb Dr. Gegovist väga atraktiivse lektori, keda tasuks tõesti Eestisse tulevikus esinema kutsuda. Esile võiks veel teist plenaarettekande autorit Dr. Dimitar Filevit, kes töötab hetkel Ford Motor Company’s ja kellel on aastatepikkune kogemus hägusloogika süsteemide alal, samuti väga kõrge reputatsioon asjaomastes ringkondades.
