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V Sisuline ülevaade toimunust (õppejõud 4000 – 6000 tähemärki, doktorandid 3000 tähemärki)              ANTUD PEATÜKK AVALDATAKSE TIIGRIÜLIKOOLI KODULEHEL 
Ürituse link. Ülevaade toimunust ja käsitletu uudsusest. Millised olid peamised üritusel kõlama jäänud sõnumid? Millised olid silmapaistvad ettekandjad keda tasuks ka Eestisse esinema kutsuda? Õppejõud kirjutavad millist sisendit andis lähetus õppetöösse?
Osalesin doktorikooli "HYCON-EECI Graduate School on Control 2010" tööst. Doktorikooli kava koosnes 13 sõltumatutest õppemoodulitest. Mina külastasin üks nendest, mille teema oli „Optimality, Stabilization, and Feedback in Nonlinear Control“. Lektorina oli Francis Clarke, kes on ülikooli “Institut universitaire de France et Université de LyonЃh õppetooli liige. Tema väärtuslik panus teadusse on mittesiledate arvutusemeetodite arendamine ja nende rakendamine dünaamilises optimeerimeses ja reguleerimises ning variatsioonmeetodite teoorias. Peale selle, tema mõtles välja mõistet ЃgNonsmooth AnalysisЃh (Ѓgmittesile analüüsЃh), mida täna laialt kasutatakse. Francis Clarke on kirjutanud raamatu ЃgOptimization and Nonsmooth AnalysisЃh (Wiley 1983, praegu SIAM'i klassika rakendusmatemaatika seerias). Raamat on tõlgitud vene keelde. Kursus tutvustas mõningate tänapäevaste vahenditega mittelineaarse juhtimse probleemide lahendamiseks. Nende vahendite keskel on mittesiledad arvutusmeetodid ja mittepidev tagasiside. Oli näidatud miks need vahendit on vajalikud ja kuidas neid võib rakendada optimaalses ja tasakaalustamise juhtimises. Teema oli vaadeldatud hariliku deferentsiaalvõrrandite kontekstis.
Mooduli mõned teemad:

1. Dünaamiline optimeerimine: alates variatsioonmeetoditest ja lõpetades Pontrjagini maksimumi printsiibiga

2. Mõned konstruktsioonid mittesile analüüsist ja miks me vajame neid. Oli sisse toodud n.n. üldistatute gradiendi ja proksimaalse normi mõisted.

3. Ljapunov funktsioonid, klassikalised ja tänapäevased.

4. Mittepidev tagasisede tasakaalustamiseks

5. Hübriidsed süsteemid.

Enamus eksisteeritavatest meetoditest oli loodud diferentseeruvate funktsioonide jaoks. Aga kuna suurem osa funktsioonidest on mittesiledad (ehk ei ole pidevalt diferentseeruvad) funktsioonid, nende meetodite rakendamine ei ole võimalik. Selle jaoks oli arendatud n.n. mittesile analüüs mis võimaldab tegeleda ka mittesiledate funktsioonidega. Seega võib öelda et mittesile analüüs on väga kasulik ja perspektiivne teaduse ala.

Isiklikult võin öelda et mooduli külastamine oli väga kasulik. Tutvusin erinevate teooriatega, mis on seotud minu uurimisvaldkonnaga, ja erinevate lähenemistega teadusprobleemide lahendamiseks. Õppeprotsessi käigus sain kasulikud teadmised ja ideed. Doktorikooli tööst osavõtt laiendas minu uurimisvaldkonna arusaamine. Omandatud kogemus aitab mulle erinevate teadusülesannete lahendamises.

Rohkem infot doktorikoolist „HYCON-EECI Graduate School on Control 2010“ võib leida veebileheküljel:

www.eeci-institute.eu
Rohkem infot õppemoodulist „Optimality, Stabilization, and Feedbackin Nonlinear Control“ võib leida

veebileheküljel: www.eeci-institute.eu/pdf/M8.pdf
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